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@ Kamerawagen mit einer hohenverstellbaren Stativsaule 

Bei einem Kamerawagen mit einer motorgetriebenen, 
hohenverstellbaren Stativsaule ist ein Stellungsgeber (3) 
und ein Geschwindigkeitsgeber (23) fur die Stativsaule vor- 
gesehen. Die solchermaften erfaftten Einstellungen und 
Geschwindigkeitsprofile der Stativsaule konnen mittels ei- 
ner Fernbedienungs-Schalteranordnung in eine Steuerein- 
richtung (5, 6) eingespeichert und zur spateren Ausfuhrung 
wieder abgerufen werden. Auf diese Wetse konnen selbstta- 
tig sowohl eingespeicherte Sollstellungen der Stativsaule 
angefahren als auch eingespeicherte Geschwindigkeitspro- 
file zwischen zwei Stellungen der Stativsaule durchlaufen 
werden. 
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Patentanspriiche 


1. Kamerawagen mit einer hohenvers tellbaren 
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Stativsaule , einer Bedienungsschal teranordnung , durch 
deren Betatigung selektiv Bef ehlssignale fur Heben und 
Senken der Stativsaule erzeugbar sind und einem von den 
Bef ehlssignalen gesteuerten Antriebsmo tor fur die Hohen- 
bewegung der Stativsaule, dadurch gekennzeichnet , dan 
ein Stellungsgeber (3) vorgesehen ist, dessen Ausgangs- 
signal der vertikalen Stellung der Stativsaule entspricht, 
daB durch eine Betatigung der Bedienungsschal teranordnung 
(13) selektiv ein Speicherbef ehlssignal und ein Anlauf- 
bef ehlssignal erzeugbar ist und dafl eine eingangssei tig 
mit dem Ausgangssignal des Stellungsgebers (3) und den 
Bef ehlssignalen der Bedienungsschal teranordnung (13) be- 
schickte, einen Speicher (27) aufweisende elektronische 
Steuereinrichtung (5,6) vorgesehen ist, durch die an- 
sprechend auf das Speicherbef ehlssignal das Ausgangs- 
signal des Stellungsgebers (3) in den Speicher (27) ein- 
gebbar und ansprechend auf das Anlauf bef ehlssignal der 
Antriebsmotor (1) zur Einstellung der dem eingespeicher- 
ten Ausgangssignal entsprechenden Stellung der Stativ- 
saule betatigbar ist. 

2. Kamerawagen nach Anspruch 1, bei dem die Ge- 
schwindigkeit der Hohenbewegung des Antr iebsmotors durch 
die Bedienungsschalteranordnung steuerbar ist, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB ein an die Steuereinrichtung (5,6) ein- 
gangsseitig angeschlossener Geschwindigkei tsgeber ( 23 ) 
vorgesehen ist, dessen der Geschwindigkei t der Hohenbe- 
wegung entsprechendes Ausgangssignal von der Steuerein- 
richtung (5,6) in vorgegebenen zeitlichen Abstanden ab- 
getastet wird, und daB durch eine Betatigung der Bedienungs- 
schalteranordnung (13) selektiv ein Geschwindigkeits- 
Speicherbef ehlssignal , durch das eine auf einanderf olgende 
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Reihe der Abtastwerte in den Speicher (27) eingebbar ist 
und ein Geschwindigkei ts-Lauf bef ehlssignal , durch das 
der Antriebsmotor (1) von der Steuereinr ich tung (5,6) 
gemafi einem den gespeicher ten Abtastwerten entsprechenden 
Geschwindigkeitsprof il betatigbar 1st, an die Steuerein- 
rich tung (5,6) anlegbar ist. 

3. Kamerawagen nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, dan die Abtastwerte vom Beginn jeder einzelnen 
Hohenbewegung an fortlaufend zwischengespeichert und beim 
Auftreten des Geschwindigkei ts-Speicherbef ehls als die das 
Geschwindigkeitsprof il definierende Reihe von Abtastwerten 
in dem Speicher (27) abgelegt werden. 

4. Kamerawagen nach einem der Anspriiche 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichne t , daB an die Steuereinrich tung 
(5,6) eingangsseitig zwei Endschalter (36,37) fur die 
untere und obere Endlage der Hohenbewegung der Stativ- 
saule angeschlossen sind, durch deren Schal ters ignale 
der Antriebsmotor (1) von der Steuereinrich tung (5,6) 
angehalten wird. 

5 . . Kamerawagen nach einem der Anspriiche 1 bis 4, 
dadurch gekennzeichnet, daB der Antriebsmotor (1) durch 
einen Elektromotor gebildet ist, der von einer durch die 
Steuereinrichtung (5,6) anges teuerten Motorantriebs- 
Regeleinrichtung (2) geregelt ist. 

6. Kamerawagen nach einem der Anspriiche 1 bis 5, 
dadurch gekennzeichnet, dafl die Steuereinrichtung einen 
Mikrocomputer (6) und einen an den Mikrocomputer ange- 
schlossenen, die Ein- und Ausgange der Steuereinrichtung 
aufweisenden Schni tts tellenschaltkreis (5) aufweist. 


7. Kamerawagen nach Anspruch 5 oder 6, dadurch 
gekennzeichnet, dafi der Stellungsgeber (3) durch einen 
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1 an die Stativsaule angekoppelten inkrementalen Drehgeber 
gebildet ist, durch den die lineare Hohenbewegung der 
Stativsaule in eine Drehbewegung gewandelt und als Aus- 
gangssignal zwei gegeneinander verschobene Phasen einer 

5 Sinuswelle erzeugbar sind, von denen das Vorzeichen der 
Phasen verschiebung die Richtung der Hohenbewegung und die 
Anzahl der Nullstellen der Wellenzuge ein MaG fur die 
vertikale Stellung der Stativsaule darstellt. 

10 8. Kamerawagen nach einem der Anspriiche 5 bis 7, 

dadurch gekennzeichnet , dart der Geschwindigkei tsgeber 
(23) durch einen mit der Welle des Antriebsmotors (1) 
gekoppelten Tachogenerator ist. 

15 9. Kamerawagen nach einem der Anspriiche 1 bis 8, 

dadurch gekennzeichnet, daB der Speicher (27) einen 
Leistungsausf allschutz ( 29 ) auf weist . 
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Film-Gerate-Verleih Schmidle & Fitz, Miinchen 90, 

Rotbuchens tr . 1 


Kamerawagen mit einer hohen vers tellbaren Stativsaule 


Die Erf indung bezieht sich auf einen Kamerawagen mit einer 
hohen vers tellbaren Stativsaule, einer Bedi enungssch alter anordnung , 
• durch deren Betatigung selektiv Bef ehlssignale fur Heben und Senke 
der Stativsaule erzeugbar sind und einem von den Bef ehlssignalen 
5 gesteuerten An triebsmotor fur die Hohenbewegung der Stativsaule. 

Mit einem derartigen Kamerawagen, wie er in der Patent- 
anmeldung P 32 36 837.2 vorgeschlagen worden ist, kann bereits 
auBerst vorteilhaft die vertikale Hoheneinstellung einer auf 
der Stativsaule angeordneten Kamera durch eine einfache Betati- 
10 gung der Bedienungsschal teranordnung herbeigef iihrt werden. Indem 
der Kameramann mittels der Bedienungsschalteranordnung das ge- 
wunschte Bef ehlssignal fur Heben oder Senken aussendet, wird der 
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Antriebsmotor der Stativsaule in Betrieb gesetzt, urn sie 
in die gewtinschte vertikale Hohe zu bewegen. Bei der Her- 
stellung von Filmauf nahmen ist es oftmals erf order lich , 
eine einmal ausgefiihrte Einstellung der Kamera spater 
zu wiederholen. Wenngleich mit dem Kamerawagen der ein- 
gangs genannten Art die HSheneins tellung sehr bequem aus- 
gefuhrt werden kann, ist es jedoch nicht moglich, eine 
friihere Einstellung spater selbsttatig wieder aufzufinden. 


10 Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, einen 

Kamerawagen der eingangs genannten Art dahingehend weiter- 
zubilden, da3 eine einmal herbeigef uhr te Hdheneins tellung 
der Stativsaule spater selbsttatig wieder aufgefunden 
werden kann. 

15 

Diese Aufgabe wird erf indungsgemaB dadurch gelost, 
dart ein Stellungsgeber vorgesehen ist, dessen Ausgangs- 
signal der vertikalen Stellung der Stativsaule entspricht, 
daB durch eine Betatigung der Bedienungsschalteranordnung 

20 selektiv ein Speicherbef ehlssignal und ein Anlauf bef ehls- 
signal erzeugbar ist und dafi eine eingangssei t ig mit dem 
Ausgangssignal des Stel lungsgebers und den Bef ehlssignalen 
der Bedienungsschalteranordnung beschickte, einen Speicher 
aufweisende elektronische Steuereinr ich tung vorgesehen ist, 

25 durch die ansprechend auf das Speicherbef ehlssignal das 

Ausgangssignal des S tellungsgebers in den Speicher eingeb- 
bar und ansprechend auf das Anlauf bef ehlssignal der An- 
triebsmotor zur Einstellung der dem eingespeicher ten Aus- 
gangssignal entsprechenden Stellung der Stativsaule be- 

30 tatigbar ist. 


Bei dem erf indungsgemaften Kamerawagen ist es also 
moglich, eine zur spateren Wiederholung bestimmte Hohen- 
einstellung der Stativsaule durch die Auslosung des 
Speicherbef ehlssignals auf der Bedienungsschalteranordnung 
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"1 mittels der S teuereinr ich tung zu speichern und zu einem 
beliebigen spateren Zeitpunkt durch die Ausldsung des 
Anlauf bef ehlssignals den Antr iebsmo tor solange in Rich- 
tung der gespeicher ten Stellung in Betrieb zu setzen, 

5 bis die gespeicherte Einstellung erreicht ist. Die fur 

Filmarbeiten oftmals notwendige Wiederholung einer fruhe- 
ren Hoheneinstellung der Kamera laBt sich somit bei der 
Erfindung durch einfache Schal terbetatigung seibsttatig 
ausf iihren . 

10 

Bei dem Kamerawagen der eingangs genannten Art 
ist auch die Geschwindigkei t der Hohenbewegung des An- 
triebsmotors durch die Bedienungsschal teranordnung 
steuerbar. In diesem Fall besteht eine besonders vorteil- 
15 hafte Ausf uhrungsf orm der Erfindung darin, daB ein an die 
S teuereinr ich tung eingangsseitig angeschlossener Ge- 
schwindigkei tsgeber vorgesehen ist, dessen der Geschwin- 
digkeit der Hohenbewegung entsprechendes Ausgangssignal 
von der S teuereinr ich tung in vorgegebenen zeitlichen Ab- 
20 standen abgetastet wird, und dafl durch eine Betatigung 

der Bedienungsschal teranordnung selektiv ein Geschwindig- 
kei ts-Speicherbef ehlssignal , durch das eine aufeinander- 
folgende Reihe der Abtastwerte in den Speicher eingebbar 
ist und ein Geschwindigkei ts-Lauf bef ehlssignal , durch das 
25 der Antr iebsmotor von der Steuereinr ichtung gemafl einem 

den gespeicher ten Abtastwerten entsprechenden Geschwindig- 
keitsprofil betatigbar ist, an die S teuereinrichtung an- 
legbar ist. Bei dieser Ausf uhrungsf orm der Erfindung kann 
also mit Hilfe der Steuereinrichtung ansprechend auf das 
Geschwindigkei ts-Speicherbef ehlssignal ein bestimmter 
Hohenbewegungs ver lauf zwischen einer Anf angsstellung und 
einer Endstellung gemafi seinem Geschwindigkeitsprof il ge- 
speichert und spater durch das Geschwindigkeits-Lauf - 
bef ehlssignal wiederholt werden. Indem die zeitlichen 
Abstande fur die Abtastung hinreichend klein gemacht wer- 
den, kann jede gewiinschte Genauigkeit des eingespeicherten 
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1 Geschwindigkeitsprof ils vorgegeben werden. Dabei ist es 
zur Einsparung von Speicherplatzen in der Praxis vorteil- 
haft, nicht alle Abtastwerte selbst, sondern nur den an- 
fanglichen Abtastwert und danach lediglich die zwischen 

5 auf einanderf olgenden Abtastwerten herrschenden Differenzen 
seriell abzuspeichern . 

In diesem Zusammenhang besteht eine zweckmaftige 
Ausgestaltung der Erfindung darin, daft die Abtastwerte 
10 vom Beginn jeder einzelnen Hohenbewegung an fortlaufend 
zwischengespeichert und beim Auftreten des Geschwindig- 
keits-Speicherbef ehls als die das Geschwindigkeitsprof il 
definierende Reihe von Abtastwerten in dem Speicher ab- 
gelegt werden. Diese Ausf iihrungsf orm ermoglicht somit 
*5 eine Betriebsweise, bei der zunachst eine Ausgangss tellung 
der Stativsaule mit Hilfe des Speicherbef ehlssignals fest- 
gehalten wird und nach der Erreichung der gewiinschten End- 
stellung mit Hilfe des Geschwindigkeits -Speicherbef ehls 
zusatzlich das gesamte bis dahin aufgetretene Geschwindig- 
keitsprofil festgehalten wird. Wenn danach die Stativsaule 
mit Hilfe des Anlaufbef ehlssignals wieder in die alte Aus- 
gangss tellung zuriick versetz t worden ist, kann durch die 
Auslosung des Geschwindigkei ts-Lauf bef ehlssignals der ge- 
samte vorherige Bewegungs vorgang hdhen- und geschwindig- 
keitstreu wiederholt werden. 

Gemaft einem weiteren Gedanken der Erfindung sind 
an die Steuereinrichtung eingangssei tig zwei Endschalter 
fiir die untere und obere Endlage der Hohenbewegung der 
Stativsaule angeschlossen , durch deren Schaltersignale 
der Antriebsmotor von der Steuereinrichtung angehalten 
wird. Durch diese Mafinahme wird sicherges tellt , daft die 
Stativsaule nicht iiber ihre konstruktiv vorgegebenen End- 
lagen hinaus bewegt werden kann, sondern daft der Antriebs- 
motor selbsttatig an den Ex tremalpunkten der Stati vsaulen- 
bewegung zum Stillstand kommt. 
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1 Wenngleich fur die Stativsaule jede Art von An- 

triebsmotor in Betracht gezogen werden kann, beispiels- 
weise auch ein hydraulischer Motor in Form eines Hubzy linders , 
besteht eine besonders zweckmaBige Ausges tal tung der Er- 
5 findung darin, daB der Antr iebsmotor durch einen Elektro- 
motor gebildet ist, der von einer durch die Steuereinrich- 
tung angesteuerten Motor an triebs-Regeleinrichtung qeregelt 
ist. Diese Ausbildung ermoglicht einerseits einen netzunab- 
hangigen Ba tteriebetrieb des Kamerawagens und zeichnet sich 
10 andererseits durch Betriebssicherheit und bauliche Einfach- 
heit aus . Insbesondere kann die Motorantriebs-Regelein- 
richtung vorteilhaft durch einen Vier-Quadranten-Schalt- 
regler gebildet sein. 

15 In kons truktiver Hinsicht erweist es sich fur die 

Ausfiihrung der Erfindung als zweckmaBig, daft die Steuer- 
einrichtung einen Mikrocomputer und einen an den Mikro- 
computer angeschlossenen , die Ein- und Ausgange der Steuer- 
einrichtung aufweisenden Schni tts tellenschal tkreis auf - 

20 weist. Wahrend einerseits fiir den Mikrocomputer eines der 
leicht erhaltlichen herkommlichen Gerate in Betracht kommt, 
laBt sich andererseits mit verhal tnismaBig geringem bau- 
lichen Aufwand der Schni tts tellenschal tkreis derart ver- 
wirklichen, daB er einerseits die erf orderlichen Eingange 

25 und Ausgange aufweist und andererseits die funktionell 
richtige Verbindung zu dem Mikrocomputer herstellt. 

Bei einer in der Praxis ebenfalls einfach zu ver- 
wirklichenden Ausf iihrungsf orm ist der Stellungsgeber 

30 durch einen an die Stativsaule angekoppelten inkrementalen 
Drehgeber gebildet, durch den die lineare Hohenbewegung 
der Stativsaule in eine Drehbewegung gewandelt und als 
Ausgangssignal zwei gegeneinander verschobene Phasen einer 
Sinuswelle erzeugbar sind, von denen das Vorzeichen der 

35 Phasenverschiebung die Richtung der Hohenbewegung und die 
Anzahl der Nullstellen der Wellenziige ein MaB fiir die 
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1 vertikale Stellung der Stativsaule darstellt. Mit dem 
derart ausgebildeten Stellungsgeber , der beispielsweise 
durch ein Reibrad an einen vertikal ebenen Bereich der 
Stativsaule angekoppelt sein kann, brauchen in der Steuer- 

5 einrichtung als Man fur die Stellung der Stativsaule ledig- 
lich die Nullstellen der von dem Drehgeber ausgesendeten 
Wellenziige oder gleichwertig deren Wellenberge gezahlt zu 
werden. Gleichzeitig kann in der Steuereinr ichtung leicht 
die Richtung der Hohenbewegung erfaftt werden, weil bei- 
IQ spielsweise ein Voreilung des einen Wellenzugs gegeniiber 
dem anderen eine auf warts gerichtete Bewegung anzeigt, 
wahrend eine Nacheilung die dazu entgegengesetz te , abwarts 
gerichtete Bewegung wiedergibt . 

15 Hinsichtlich des die Geschwindigkei t der Vertikal- 

bewegung anzeigenden Geschwindigkeitsgebers ist in kon- 
struktiv zweckmaftiger Weise vorgesehen, daft der Geschwindig- 
keitsgeber durch einen mit der Welle des An triebsmotors 
gekoppelten Tachogenerator gebildet ist.Zwar es das Aus- 

20 gangssignal des Tachogenerators ein analoges Signal, das 

jedoch, falls die Steuereinr ichtung rein digital aufgebaut 
ist, ohne weiteres mit einem Analog-Digi talwandler in ein 
digitales Signal umgewandelt werden kann. 

25 Schlieftlich ist im Rahmen der Erfindung auch vorge- 

sehen, daft der Speicher einen Leistungsausf allschutz auf- 
weist. Dieser kann beispielsweise im Falle eines integrier- 
ten RAM-Speichers aus einer netzunabhangigen Hilfsstrom- 
versorgung fur den Speicher bestehen. Der Vorteil dieser 
MaBnahme liegt darin, daft selbst bei einer langeren Ab- 
schaltung des gesamten Kamerawagens - sei es fur Stunden 
oder sogar Tage - der Speicherinhalt nicht verloren geht 
und damit eine etwa eingespeicherte Stellung und/oder ein 
eingespeichertes Geschwindigkeitsprof il auch nach einer 
derartigen Betriebsunterbrechung wieder auf gef unden werden 
kann . 
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Weitere Merkmale, Einzelheiten und Vorteile der 
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Erfindung ergeben sich aus der folgenden Beschreibung 
und dar Zeichnung, in deren einziger Figur ein Block- 
schaltbild einer Steuereinrich tung in Verbindung mit 
Elementen eines Kamerawagens dargestellt ist. 

Bei dem in der Figur darges tellten Ausf iihrungs- 
beispiel ist ein Antriebsmotor 1 in Form eines Elektro- 
motors durch eine geeignete Kraf tiibertragungs vorrich tung , 
wie einen Kettenantr ieb , derart mit einer nicht darge- 
stellten hohen vers tellbaren Stativsaule eines Kamera- 
wagens gekoppelt, dart durch eine Drehung des Antriebs- 
motors 1 eine Hohenbewegung der Stativsaule und damit 
eine Hoheneins tellung einer auf der Stativsaule gelager- 
ten Kamera erfolgt. Der Antriebsmotor 1 ist durch einen 
vorgeschalte ten Vier-Quadranten-Schaltregler 2 sowohl 
in seiner Drehrichtung als auch in seiner Drehgeschwindig- 
keit steuerbar, so daB einerseits durch die Steuerung 
der Drehrichtung die Stativsaule sowohl gehoben als auch 
gesenkt und andererseits durch die Steuerung der Dreh- 
geschwindigkeit auch die Hebe- und Senkgeschwindigkei t 
der Stativsaule eingestellt werden kann . 

Ferner ist ein Stel lungsgeber 3 vorgesehen, der 
ein der vertikalen Stellung der Stativsaule entsprechen- 
des elektrisches Ausgangssignal erzeugt* Dieser Stellungs- 
geber 3 ist beispielsweise im einzelnen durch einen inkre- 
mentalen Drehgeber gebildet, der mittels eines auf seiner 
Drehwelle angeordneten Reibrades mit einer sich vertikal 
erstreckenden ebenen Flache des beispielsweise querschnitt- 
lich rechteckig ausgebildeten hdhenbeweglichen Teils der 
Stativsaule in Eingriff steht. Hierdurch wird die verti- 
kale Bewegung der Stativsaule in eine dazu proportionale 
Drehbewegung des inkrementalen Drehgeber s umgewandelt. 
Demzufolge erzeugt der inkrementale Drehgeber ausgangs- 
seitig zwei urn 90° gegeneinander verschobene Phasen einer 
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Sinuswelle, wobei die Anzahl der Wellenberge und -taler 
zur Umdrehungszahl des inkrementalen Drehgebers propor- 
tional ist. Gleichzeitig zeigt das Vorzeichen der zwischen 
den beiden Phasen bestehenden Phasen verschiebung die Dreh- 
richtung an, so dafi einerseits durch das Vorzeichen der 
Phasenverschiebung die Richtung der vertikalen Hohenbe- 
wegung der Stativsaule und andererseits durch die An- 
zahl der Wellenberge oder der Wellentaler oder auch der 
Nullstellen ein Mafl fur die vertikale Stellung der Stativ- 
saule bestimmt ist. 

Das der vertikalen Stellung der Stativsaule ent- 
sprechende Ausgangssignal des Stellungsgebers 3 liegt an 
einem Eingangsanschlufi 4 eines Schni tts tellenschaltkreises 
5, der zusammen mit einem daran angekoppel ten Mikrocomputer 
6 eine elektronische Steuereinrich tung fiir die hohenver- 
stellbare Stativsaule des Kamerawagens bildet. In dem 
Schnittstellenschaltkreis 5 wird das Ausgangssignal des 
Stellungsgebers 3 in einer ersten Signal verarbeitungs- 
schaltung 7 geformt und einer nachgeschal teten Signal- 
verarbeitungsschaltung 8 in zwei Signalwege 9,10 aufge- 
spalten, in deren erstem 9 nur einer Auf war tsbewegung 
der Stativsaule entspr echende Schrittimpulse und in de- 
ren zweitem 10 nur die der Abwar tsbewegung entsprechenden 
Schrittimpulse auftreten. Wenngleich diese Schri ttimpulse 
ein diskretes Mali fur die vertikale Stellung bilden, kann 
durch eine entsprechend kleine Wahl der Schrittweite 
eine beliebige Genauigkeit vorgegeben werden , so dan die 
Anzahl der Schrittimpulse ein quasi kontinuier liches MaB 
fiir die Stellung der Stativsaule bildet. SchlieBlich sind 
die Signalwege 9 und 10 iiber eine in dem Schnittstellen- 
schaltkreis 5 vorgesehene Eingangsschal tung 11 an den 
Mikrocomputer 6 angekoppelt. 

Mit dem Schnittstellenschaltkreis 5 ist iiber eine 
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1 Fernbedienungslei t ung 12 eine Bedienungsschal teranordnung 
13 verbunden , die einen eine neutrale Mi t tels tel lung und 
zwei demgegenuber einander en tgegengesetz t e Kipps tellungen 
aufweisenden Wippschalter 14 sowie eine Stel lungsspeicher- 
5 taste 15, eine Anlauftaste 16, eine Geschwindigkei ts - 
speicher taste 17 und eine Geschwindigkei ts lauf tas te 18 
aufweist. Im einzelnen ist dabei der Wippschalter 14 
ausgangssei tig mit einem EingangsanschluB 19 des Schnitt- 
stellenschai tkreises 5 verbunden. Das Ausgangssignal des 

10 Wippschal ters 14 stellt ein analoges Signal dar/dessen 

durch die Abweichung des Wippschal ters von seiner Mittel- 
stellung in Richtung auf eine seiner Kipps te llungen be- 
stimmte Grofie ein Mafi fiir die gewiinschte Bewegungsge- 
schwindigkeit der Stativsaule darstellt, wobei die ge- 

15 wunschte vertikale Bewegungsr ich tung durch die Auslenkung 
des Wippscha 1 ters 14 zu seiner einen oder anderen Kipp- 
- stellung hin bestimmt ist. Demzufolge wird das an dem 
EingangsanschluB 19 anliegende analoge Ausgangssignal 
des Wippschal ters 14 in dem Schni t ts tellenschal tkreis 5 

20 zur Signalf ormung zunachst einer Signal verarbei tungs - 

schaltung 20 zugefiihrt. Der Ausgang der Signalverarbeitungs- 
schaltung 20 ist an einen der Eingange eines mehrkanaligen 
Analog-Digi talwandler s 21 angesch lossen . Im Unterschied 
dazu sind die Tas ten 15 bis 18 der Bedienungsschal ter- 

25 anordnung 13 iiber einen Mehrf achlei tungs-Eingangsanschlufi 
22 des Schni tt stel lenschal tkreises 5 mit der Eingangs- 
seite der Eingangsschal tung 11 verbunden. 

Ein Geschwindigkei tsgeber 23, der in dem darge- 
30 stellten Ausf uhrungsbeispiel durch einen mit der Welle 

des Antriebsmotors 1 gekoppelten Tachogenerator gebildet 
ist, erzeugt ein der Drehgeschwindigkeit des Antriebs- 
motors 1 und damit der Geschwindigkei t der Hohenbewegung 
der Stativsaule propor tionales Ausgangssignal, im Falle 
35 des dargestellten Ausf tihrungsbeispiels also ein analoges 

Ausgangssignal, das einem EingangsanschluB 24 des Schnitt- 


10 
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stellenschaltkreises 5 zugefiihrt wird und von dort aus 

uber eine Signal verarbeitungschal tung 25 ebenfalls an 

exnen Eingangskanal des Analog-Digitalwandlers 21 ange- • 
legt ist. * 

Der Mikrccomputer 6 weist eine Mikroprozessor- 
ei ° heU einen 4 K-KAM-Speicher 27 mit wahlfreie,, 

zugnff und einen 4 K-EP R o M -s P ei=her 28 auf. Der RA M - 
Spercher 27 i st „ it einer netsunabhangigen 
sorgung 29 versehen. so dafi im p>11# Abschal 

I";' 8 :'* Str ° ,re "°^ "i" Speicherinhalt erhalten 
ble.bt. Der Betrieb der Steuereinrich tung „ird durch das 

» d« EPROM 28 abgespeicherte Betriebsprogra™ des Mikro- 
caters gesteuer ^ ^ einer >u 

15 Betat.gung des Wippschalters !4 un m ittelbar ein seine, 

a. EingangsanschluG 19 anliegenden analogen Ausgangs- 

Slgnal entsprechendes Signal an den Schaltregler 2 der 

ansteuerungsseitig „it eine™ Ausgangsansch luC 31 des 

Schnittstellenschaltkreises 5 verbunden ist, aIs steu<sr _ 
signal angelegt „ ird 2u d . esem zwe=k 

" h , -i« oigi tal .Analog„aL ler 

30 .erbunden. der eingangssei t ig sowohl mit dem Ausg 

Dxgitalwandiers 21 gekoppelt ist. 

Wenn dagegen infolge einer Betatigung der Stellungs- 
spe.c ertaste 15 an der EingangsscHa 1 tung 11 ein Speien" 
befehlssignal auftritt. „ird unter der steuerung des 
Mlkroconputers 6 das der vertikalen stellung der stativ- 
entsprechende Ausgangssignal des S tel lungsgebers 3 
in den RAN- S p.icn.r 27 als Wert rur eine SollslLng ein 

LlolgT"' SO£ " n ^ -P«t«.n Seilpunk 

infolge einer Betatigung der Anlauftaste 16 an der Eingangs- 
s altung 1 e in Anlaur be f eMssignal a uft r itt , g ibt J r 

krOC ™ PUter 6 Ub " -» ^"al-Analogwandler 30 ein 
Steuersignal an den Schaltregler 2 aus. durch das der An- 


20 


25 


10 


3322852 

triebsmotor 1 derart in Betrieb gesetzt wird, dan die 
Stativsaule die ei ngespeicher te Sollstellung anlauf t . 
Der An triebsmotor 1 wird s tillgesetzt , sobald die von 
dem Stel lungsgeber 3 fortwahrend gemeldete Iststellung 
der Stativsaule mit der eingespeicher ten Sollstellung 
ubereins t immt * 

Weiterhin wird unter der Steuerung des Mikro- 
computers 6 das von dem Geschwindigkei tsgeber 23 gelie- 
f erte und durch den Analog-Digitalwandler 21 digitali- 
sierte Ausgangss ignal des Geschwindigkei tsgebers 23 in 
kurzen Zei t in ter vallen fortlaufend abgetastet, wobei die 
Abtastwerte jeweils vom Beginn einer Hdhenbewegung der 
Stativsaule an fortlaufend zwischengespeicher t werden . 
15 Sofern dann infolge einer Betatigung der Geschwindigkei ts- 

speicher taste 17 an der Eingangsschal tung 11 ein Geschwindig- 
kei ts-Speicherbef eh lss ignal erscheint, wird die zwischenge- 
speicherte Reihe der Abtastwerte als Geschwindigkei tsprofil 
in dem RAM-Speicher 27 abgelegt. Der Aufruf dieses Ge- 
20 schwindigkei tsprof ils erfolgt sodann durch eine Betatigung 
der Geschwindigkei tslauf taste 18, die an die Eingangsschal - 
tung 11 ein Geschwindigkei ts-Laufbefehlssignal anlegt. Die 
Programms teuerung des Mikrocompu ters 6 ist dabei in dem 
dargestell ten Ausf uh rungsbeispiel derart ausgelegt, daft 
das eingespeicherte Geschwindigkei tsprof il nur dann aufge- 
rufen und abgearbeitet wird, wenn die Stativsaule vorher 
durch eine Betatigung der Anlauftaste in die dem Beginn 
des Geschwindigkei tsprof ils en tsprechende, durch die Stel- 
lungsspeichertaste eingespeicherte Ausgangss tellung be- 

30 

fordert worden ist. Bei der Abarbeitung des Geschwindig- 
keitsprofils wird standig das an dem Analog-Digitalwandler 21 
eingangsseitig anliegende Is tgeschwindigkei tssignal des 
Geschwindigkeitsgebers 23 mit dem aus dem RAM-Speicher 27 
zugefiihrten Sol lgeschwindigkei tssignal verglichen, so dafi 

35 

am AusgangsanschluB 31 stets ein Reglersignal zur Verfiigung 
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1 steht, durch das das eingespeicher te Geschwindigkeits- 
profil genau eingehalten wird. 

Zur Erzielung einer zusatzlichen Posi tionierungs- 
5 genauigkeit ist in dem dargestellten Ausf iihrungsbeispiel 
das Ausgangssignal der Signal verarbei tungsschal tung 7 
zum Eingang des Analog-Digi talwandlers 21 gefuhrt, wobei 
durch die hierdurch erzeugte S teuerspannung die Stativ- 
saule stets gerade auf die Mitte der durch den Impuls- 
10 abstand des Stellungsgebers 3 bestimmten Schrittweite 
eingeregelt wird. 


Zur Erhohung der Betriebssicherhei t ist an einen 
Eingangsanschluft 32 des Schni tts tellenschal tkreises 11 ein 
der Uberwachung des Motorstroms dienendes Signal aus dem 
Schaltregler 2 angelegt, welches von dort aus liber eine 
Signalverarbeitungsschaltung 33 ebenfalls an einen Ein- 
gang des Analog-Digitalwandlers 21 angelegt wird. Sofern 
der durch dieses Signal uberwachte Motorstrom eine zulassige 
Hochstgrenze uberschrei te t , erfolgt unter der Steuerung 
des Mikrocornputers 6 eine sofortige S tromun ter br echung . 

SchlieBlich ist fur das obere und untere Ende der 
vertikalen Hohenbewegung der Stativsaule noch je ein End- 
schalter 36 bzw. 37 vorgesehen, die uber Eingangsanschliisse 
34 bzw. 35 ebenfalls an die Eingangssei te der Eingangs- 
schaltung 11 angeschlossen sind. Sobald eines der End- 
schaltersignale an der Eingangsschal tung 11 auftritt, 
wird der Antr iebsmotor durch die Steuerung des Mikro- 
cornputers 6 vorrangig abgeschal tet . Es kann daher keine 
Bewegung iiber die vorgegebenen Endpunkte hinaus auftreten. 


35 
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1 Bezugszeichenl iste 

Kamerawagen mit einer hohen vers tellbaren Stativsaule 

5 1 An triebsmotor 34 EingangsanschluB 

2 Schaltregler 35 Eingangsanschlufi 

3 Stel lungsgeber 36 Endschalter 

4 Eingangsanschlun 37 Endschalter 

5 Schni ttstellenschal tkreis 
10 6 Mikrocompu ter 

7 Signal vera rbei tungsschal tung 

8 Signal vera rbei tungsschal tung 

9 Signalweg 
10 Signalweg 

!5 ii Eingangsschal tung 

12 Fernbedienungs lei tung 

1 3 Bedienungsschal teranordnung 

14 Wippschalter 

15 Stellungsspeichertaste 
20 16 Anlauftaste 

1 7 Geschwindigkei tsspeicher tas te 

18 Geschwindigkei ts lauf tas te 

1 9 EingangsanschluB 

2 0 Signal vera rbei tungsschal tung 

25 21 A/D-Wandler 

2 2 EingangsanschluB 

2 3 Geschwindigkei tsgeber 

2 4 EingangsanschluB 

2 5 Signal vera rbei tungsschal tung 
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2 6 Mikroprozessoreinhei t 

27 RAM-Speicher 

28 EPROM-Speicher 

2 9 Nots tromversorgung 

30 D/A-Wandler 
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31 Ausgangsansch luB 

3 2 Eingangsansch luB 

3 3 Signal vera rbei tungsschal tung 
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